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CONTEXTE

» L'essor de la robotique date des années 60 avec le développement des robots industriels programmables
qui ont permis une automatisation précise et a bas colt des taches manufacturiéres

» Ces robots sont aujourd’hui largement utilisés dans tous les domaines ou la production peut étre
standardisée (métallurgie, plasturgie, agro-alimentaire, électronique, etc.)

« Puissants et dangereux ils ont longtemps été séparés des opérateurs humains

« En paralléle la robotique de service s’est développée a un rythme beaucoup plus lent dans une large variété
de domaines pour des raisons techniques et économiques

» Les problémes environnementaux et sociétaux actuels nous amenent a repenser nos schémas de
production et de consommation et le réle que nous souhaitons donner aux robots.

- Transition vers une nouvelle robotique « centrée sur ’lhumain », visant a 'accompagner en valorisant son
expertise, a améliorer les conditions de travail, la qualité de la vie, et le respect de I'environnement.

» Défi clé en phase au niveau national avec le PEPR O2R (Robotique Organique)
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Objectifs

* Lever un ensemble de verrous scientifiques et techniques pour développer une robotigue innovante centrée sur
I"lhumain

e Accompagner la robotique industrielle vers les schémas innovants de I'usine 4.0, mieux maitrisés et connectés a
I’ensemble des besoins et des contingences de la société

* Promouvoir le développement de la robotique de service dans différents secteurs clés
 I|dentifier les besoins de la société et y répondre
* Fédérer les acteurs locaux (recherche, formation, industrie)

Problématiques prioritaires
* Perception des robots
* Locomotion et navigation
* Manipulation et interaction physique
* Modeles de I’lhumain pour la robotique
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PRESENTATION DU DEF

MODALITES I 8eeare
 Financement Région Occitanie

* Recherche fondamentale avec une perspective d’innovation sur le territoire
* Soutien de thématiques prioritaires pour I'avenir (Pacte Vert - Green Deal)

e 15 Défis-clés au total

Défi Clé Robotique Centrée Sur L’humain q OBOTI Q UE

« Budget : 2 Millions €

CENTREE SUR L
. Durée : Janvier 2022 - Décembre 2025 " 'I UMAIN

« Porteurs scientifiques LAAS

* Marc GOUTTEFARDE ( LIRMM) CNRS / b
arc , LIRMM

*  Philippe SOUERES ( LAAS)

» 24 tutelles partenaires
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% POURQUOI EN OCCITANIE?

* Laboratoires d’excellence de recherche en
robotique

» Universités et Ecoles d’Ingénieurs

* Instituts de pointe dans disciplines connexes
(e.g. I.LA., mécanique)

* Acteurs socio-économiques : domaines variés,
ouverts aux nouvelles technologies

* Industrie
* Agriculture
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PRESENTATION DU DEFI

Réunion

d’aujourd’hui

Comité de Pilotage (CP)

Représentants de la Région Occitanie et des
établissements partenaires (24 tutelles)

Réunion annuelle

7 COPIL -

Comité Exécutif (CE)

Ayala LOISEL (UFT)

Philippe SOUERES (LAAS), Marc GOUTTEFARDE (LIRMM)

Conseil Scientifique (CS)

Experts scientifiques externes et représentants ou experts
professionnels et institutionnels (AD'OCC, Cluster Robotics
Place, ANITI, ...)

Réunion annuelle et sollicité au fil de I'eau
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BILAN ACTIONS 2022

Décembre 2021

Légende

« Général
« Juridique
* Projet

- Evenement
8

COPIL 2021

Lancement
Défi clé

Janvier 2022 Avril Juin Juillet Aolt  Septembre Octobre Novembre Décembre
Convention COPIL 2022
d’Investissement
Début des projets
1er AAP Convention Conventions
. . de partenariat de reversement
Arrivee En cours SIANE 2022
Chef de projet
R&Union Général Lettres d’intentions
eunion Generaie Tutelles financées Z .
des Défis clé Journee ’rgchmque

| robotique

Lycée V. H
La Cobotique au ycee UuGo

S e rVI C e d es e ntre p rl S es S ".e I ntern et: https.://www.univ-toulouse.fr/defi-cle-robotique-centree-sur-humain

SYROCO 2024

Organisation
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https://www.univ-toulouse.fr/defi-cle-robotique-centree-sur-humain

PROJETS FINANCES - 2€

Comité Exécutif (CE)
° AAP 2022 Management du défi clé
e Ouverture : 06 Avril 2022 A
e Cloture : 05 Juin 2022 Conseil Scientifique (CS)
. .. suni I

« Examen des candidatures : 30 juin Reunion annuete
— Conseil scientifique & Comité exécutif
* Annonce des résultats : 05 Juillet 2022

et sollicité au fil de I'eau
Conseils et évaluations de projets

4 )

CS - Evaluateurs externes a la Région:
] i * Vincent PADOIS - Inria — Bordeaux
* 14 projets lauréats »  Tarek HAMEL — CNRS, 135 — Univ. Nice Céte d'Azur
\ * Stéphane CARO — CNRS, LS2N — Nantes
* 7 theses * Pierre RENAUD - Univ. Strasbourg ICube —Strasbourg

e 3 post_d octorats * Salvatore ANZALONE — Université Paris 8 —Paris
. bilité h h * Nicolas TRICOT — INRAE — Clermont Ferrand

2 mobilites chercheur entrantes «  Mehdi KHAMASSI —CNRS, ISIR — Sorbonne Université

* 2 mobilités chercheur sortantes . Emmfanuel GRIMAUD'—CN-R,S, LESC- Université Paris Nanterre
e Benoit THUILOT — Université Clermont Auvergne

Associés au comité exécutif lors des bilans et délibérations

. K *  Philippe ROUSSEL — Robotic Place
Montant total estimé: 775 670 € . Jean-Danicl WOIRHAYE - AD'OCC

J
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PROJETS FINANCES - 2€

7 THESES (1/2)

Projet ASM-COCO - Ancrage Sémantique Multimodal pour Cobot Conversationnel (@
o Portage : Rufin VANRULLEN — Doctorant : Léopold MAYTIE Ceree
o Co-financement : ANR-DLR COCOBOTS

Projet BIO-ROB - Modele BIOmécanique pour la sécurisation et I'amélioration de l'interaction humain-ROBot
- LAAS / UNIVERSITE
o Portage : Mourad BENOUSSAAD & Bruno WATIER — Doctorante : Sonia-Laure HADJ SASSI [ =NIT. "84 @) st m
o Co-financement : UT3-Paul Sabatier

Projet ConceptionRobotsSouples - Conception optimale de robots souples pour des apolications médicales
o Portage : Yassine HADDAB & Marc GOUTTEFARDE — Doctorant : Arthur LACROIX @LIRMM

o Co-financement : ED I12S -UM
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PROJETS FINANCES - 20

7 THESES (2/2)

* Projet DROMADY - Design optimal d'un Robot Marcheur Dynamique - Intelligence artificielle pour la conception de
robots marcheurs dynamiques : Une méthodologie de conception genérique et multidisciplinaire
o Portage : Nicolas MANSARD & Thomas FLAYOLS — Doctorant : Virgile BATTO LaAs

CNRS .~

o Co-financement : Equipe Gepetto LAAS-CNRS ——

* Projet EPIIC - ElectroPhysiological Involuntary Inputs for Collaborative robotics enhancement
o Portage : Raphaélle ROY & Aurélie CLODIC — Doctorant : Mathias RIHET 1538 ;_‘( LAAS
o Co-financement : ANR EPIIC JCJC -section CE33 Interaction, Robotique {37575 ——rr

* Projet R2T2++ - Commande Référencée Vision-Effort de 'Organe Terminal d’'un Robot de Taille de Vigne
o Portage : Patrick DANES & Martin MUJICA - Doctorant : Fadi GEBRAYEL | s ac
o Co-financement : Entreprise CNHi/ LAAS-CNRS _oees @iz

* Projet Rep_Sociale - Représentations sociales des systémes robotiques» - Robotique centree sur I’'humain : quelle
signification sociale ?

o Portage : Jean-Pierre POULAIN & Yann FERGUSON - Doctorant : David RODRIGUEZ ‘ ,Cam
o Co-financement : ICAM
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PROJETS FINANCES - 2€

3 POST-DOCTORATS

Projet AAUTONOM - Conception d’un robot parallele a cables peu couteux pour I’Agroécologie Autonome @LIRMM
o Portage : Marc GOUTTEFARDE & Véronique BELLON-MAUREL — Post doctorant : Damien GUENERS INRAG | TAP ==

Projet MUGERI - vers un Modele Unifié de Génération d’Expressions de Référence pour I'lnteraction
o Portage : Nicholas ASHER — Post doctorant : Guillaume SARTHOU @

Projet REUBEN - Referring Expressions for hUman roBot intEractioN a~ LAAS
o Portage : Madalina CROITORU & Rachid ALAMI — Post doctorant : Shashank SHEKHAR @LIRMM o
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PROJETS FINANCES - 2€

2 MOBILITES ENTRANTES

» Projet ABCD - Acceptable close-Body Co-working Drone -
o Jessica CAUCHARD - Accueil : Daniel SIDOBRE & Anke BROCK @ of theNegey cms/ ENAC

» Projet Guerrero - Nonlinear Robust Navigation Control of Small Autonomous Tethered Underwater Vehicles
o Jesus GUERRERO TAVARES — Accueil : Ahmed CHEMORI \
ITESA

NSTITUTO

CCCCCCCCCCC L I RM M
EEEEEEEEEE
ABASOLO

2 MOBILITES SORTANTES

C 0
f@

* Projet RobAVC - Commande Neuro-mimétique d'un robot de rééducation fonctionnelle post-AVC ‘ /6}
: /LOUVAIN
o Bertrand TONDU - Accueil : Renaud RONSSE el INSA i I UCLouvain '/ BIONICS
_:—/v UUUUUUUU

» Projet OBS-TAMP - Couplage sémantique basé ontologies de planification de téches et de trajectoires /
Ontology-Based Semantic coupling of Task And Motion Planning

o Philippe FILLATREAU & Bernard ARCHIMEDE — Accueil : Michael GRUNINGER *
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FEUILLE DE ROUTE - 2023~

v v -
/ '
s

Décembre 2022 Janvier 2023 Mars

Octobre Novembre Décembre

COPIL 2022 COPIL 2023

Conventions
de reversement N , .
finalisation 2eme AAP Début des projets

| Journées thématiques 2023
* Usine du futur
* Robotique Médicale
1er Séminaire * Robotique Agricole
Défi Clé Robotique
Présentation projets 2022
Lancement AAP 2023

Site Internet
Finalisation
Mise en ligne

SIANE 2023

Participation au séminaire

Robotic Place ?
SYROCO 2024
Suite organisation
Légende
« Général
« Juridique
* Projet

- Evenement
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FEUILLE DE ROUTE - Actions pour

Journées « thématiques »
e Usine du futur a Toulouse
* Robotique médicale
* Robotique agricole a Montpellier

Ouverture des plateformes des laboratoires au public

Journée Prospective « Avenir de la robotique »
* Présentations
e Réflexion sous format table ronde avec A. Y. Goucham

Journées liées a la formation

Actions au fil de ’eau
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DISCUSSION

MERCI POUR VOTRE ATTENTION

CONTACTS

Marc GOUTTEFARDE - marc.gouttefarde@lirmm.fr

Philippe SOUERES - soueres@laas.fr

Ayala LOISEL — ayala.loisel@univ-toulouse.fr
defi-cle-robotique@univ-toulouse.fr

PLUS D’INFOS
https://www.univ-toulouse.fr/defi-cle-robotique-centree-sur-humain
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